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(54) Proc6de pour le controle de puissance demission dans un systeme de 
radipcommunlcations mobiles 



(57) Procede pour le controle de puissance d'emis- 
sion dans un systeme de radiocommunications mobiles, 
dans lequel au moins deux canaux physiques distincts, 
transmis par un meme emetteur, ont leur puissance 
d f emission controlee par un algorithme de controle de 
puissance, en fonction d'une valeur cible de qualite de 
transmission (SIR target) correspondant a un premier 
canal, pris comme reference, et dans lequel un decala- 
ge (PO) de la puissance Remission d f un deuxieme ca- 
nal par rapport au premier canal est applique si neces- 



saire, procede essentiellemeht caracterise en ce que, 
dans le cas de changement dans les conditions de 
transmission requises, on applique a ladite valeur cible 
(SIR target) une variation d f une premiere valeur (A1), et 
audit decalage de puissance (PO) une variation d'une 
deuxieme valeur (A2), afin que ledit premier canal ait sa 
puissance d'emission changee de ladite premiere va- 
leur et le deuxieme canal ait sa puissance d'emission 
changee d'une valeur egale a la difference (A1-A2) entre 
ladite premiere et ladite deuxieme valeur. 
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Description 

[0001] La presente invention concerne d'une maniere generale les systemes de radiocommunications mobiles, no- 
tamment les systemes dits a acces multiple a repartition par les codes, ou AMRC, ou encore CDMA (pour "Code 
5 Division Multiple Access" en anglais). 

[0002] La presente invention est notamment applicable aux systemes dits de troisieme generation, tels que notam- 
ment le systeme UMTS (pour "Universal Mobile Telecommunication System"). 

[0003] D'une maniere generale, dans ces systemes, un des objectifs est d'augmenter les performances, c'est-a-dire 
notamment augmenter la capacite et/ou ameliorer la qualite de service. 
10 [0004] Une technique couramment utilisee est la technique dite de controle de puissance, et notamment la technique 
de controle de puissance dite en boucle fermee (ou "closed loop power control" en anglais). 

[0005] Le but du controle de puissance en boucle fermee est de maintenir, pour chaque liaison entre une station de 
base et une station mobile, un parametre representatif de la qualite de transmission sur cette liaison (tel que par 
exemple le rapport signal-sur-interference, ou SIR, pour "Signal-to-interference Ratio" en anglais) le plus proche pos- 

15 sible d'une valeur cible. Par exemple, dans le sens montant (c'est-a-dire de la station mobile vers la station de base), 
la station de base estime periodiquement le SIR et compare le SIR estime a la valeur SIR cible (ou "target SIR" en 
anglais). Si le SIR estime est inferieur au SIR cible, la station de base demande a la station mobile d'augmenter sa 
puissance d'emission. Au contraire, si le SIR estime est superieur au SIR cible, la station de base demande a la station 
mobile de diminuer sa puissance d'emission. 

20 [0006] La valeur SIR cible est un parametre important dans ces systemes. En effet, si le SIR cible est fixe a une 
valeur superieure a la valeur necessaire, le niveau d'interference dans le systeme est inutilement accru, et done les 
performances du systeme sont inutilement degradees; inversement, si le SIR cible est fixe a une valeur inferieure a 
la valeur necessaire, la qualite de service est degradee pour la liaison consideree. 

[0007] La valeur SIR cible est generalement choisie en fonction de la qualite de service requise, et est couramment 
25 ajustee par un algorithme dit de boucle exteme (par opposition a I'algorithme precedent dit aussi algorithme de boucle 
interne). Le principe de I'algorithme de boucle exteme est d'estimer regulierement la qualite de service et de comparer 
la qualite de service estimee a la qualite de service requise. La qualite de service est generalement representee par 
un taux d'erreur bit (ou BER, pour "bit error rate" en anglais) ou par un taux d'erreur frame (ou FER, pour "frame error 
rate" en anglais) pour des services de parole, ou encore par un taux d'erreur bloc (ou BLER, pour "block error rate" 
30 en anglais) pour des services de donnees par paquets. Si la qualite de service estimee est inferieure a la qualite de 
; service requise, le SIR cible est accru, sinon, le SIR cible est red u it. 

[0008] Au contraire de 1'algorithme de boucle interne qui doit etre rapide pour suivre d'aussi pres que possible les 
variations du SIR, I'algorithme de boucle exteme doit etre plus lent, car la qualite necessite d'etre moyennee sur une 
certaine periode pour obtenir une estimation fiable. Typiquement, dans les systemes tels que I'UMTS ou les informa- 
35 tions transmises sont structurees en frames, elles-memes structurees en intervalles de temps (ou « time-slots » en 
anglais), le SIR du signal recu est estime et compare au SIR cible a chaque intervalle de temps d'une frame, alors que 
la qualite est moyennee sur plusieurs frames. 

[0009] Le manque de rapidite de I'algorithme de boucle exteme peut cependant soulever des problemes, notamment 
dans le cas de changement de qualite de service requise, tel que par exemple: 

40 

- tin changement de mode de transmission, d'un mode dit non compresse vers un mode dit compresse, ou vice versa, 

- un changement de service requis (en particulier un changement de debit de transmission), 

- ' un changement de debit de transmission pour un service requis donne (tel que par exemple pour les services de 

donnees par paquets), 

45 - un changement dans les conditions d'environnement (par exemple Vitesse du mobile, conditions de propagation 
radio), 
... etc. 

[0010] Dans ce qui suit, on s'interessera plus parti culierement aux problemes poses, pour le controle de puissance, 

50 par I'utilisation du mode compresse (ou "compressed mode" en anglais). 

[0011] Dans un systeme tel que I'UMTS par exemple, le mode compresse dans le sens descendant a ete introduit 
pour permettre a une station mobile (ou equipement utilisateur, ou UE pour "User Equipment" en anglais) d'effectuer 
des mesures, dans le sens descendant, sur une frequence difference de la frequence qu'elle utilise. II consiste essen- 
tiellement a stopper la transmission dans le sens descendant pendant une certaine duree dite ici duree d'interruption 

55 de transmission (cette interruption de transmission etant aussi appelee "transmission gap" en anglais). 

[0012] Ceci est rappele au moyen de la figure 1 illustrant, dans le cas ou les informations transmises sont structurees 
. en frames, une serie de frames successives comportant des frames compressees (telles que T1 par exemple), com- 
portant des interruptions de transmission notees TG, et des trames non compressees (telles que T2 par exemple), ne 
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comportant pas ^interruptions de transmission. 

[0013] Pendant les trames compressees, la quantite de donnees transmises en dehors des interruptions de trans- 
mission doit done etre adaptee pour tenir compte des interruptions de transmission. Le SIR cible a alors interet & etre 
ajuste en correspondance, a defaut de quoi les performances risquent d'etre degradees. 

5 [0014] De plus, comme le controle de puissance en boucle fermee n'est plus actif pendant la duree ^interruption de 
transmission, les performances sont degradees de maniere significative, principal ement pendant la trame compressee 
et pendant une ou plusieurs trames dites ici de recouvrement (ou "recovery frames" en anglais), suivant la trame 
compressee. La degradation peut atteindre plusieurs decibels. Afin de garder la meme qualite de service qu'en mode 
normal (ou non compresse), ces effets devraient aussi etre comperises en accroissant le SIR cible pendant ces trames. 

10 [0015] Cependant, I'algorithme de boucle externe etant un procede lent, plusieurs trames seront probablement ne- 
cessaires avant de changer le SIR cible de maniere correspondante, et le SIR cible risque meme d'etre accru juste 
apres les trames compressees ou de recouvrement, a un moment ou cela n'est plus souhaite, d'ou dans tous les cas 
une degradation des performances. 

[001 6] Dans la demande de brevet europeen n° 99401766.3 deposee le 13 juillet 1999 par le demandeur, une solution 
is a ete proposee pour eviter une telle degradation de perform^pces en mode compresse. 

[0017] Brievement, I'idee de base dans cette demande anterieure est d'anticiper la variation de SIR cible, d'est-a- 
dire d'appliquer une variation correspondante ASIR, de maniere anticipee, au SIR cible. 

[0018] Selon une autre idee contenue dans cette demande anterieure, I'accroissement de SIR cible du a I'accrois- 
sement de debit instantane, et raccroissement 6SJR de SIR cible du aux performances degradees dans les trames 

20 compressees (c'est-&-dire dQ aux interruptions de transmission) peuvent etre separes. 

[0019] En effet, pour le sens descendant par exemple, puisque la variation de debit est connue de PUE, seul rac- 
croissement de SIR cible additionnel 6SIR du aux performances degradees pendant les trames compressees necessite 
etre signale par le reseau k I'UE. Le supplement de ressource de signalisation necessaire peut etre faible si cette 
variation est signalee avec d'autres parametres de mode compresse (incluant la duree des interruptions de transmis- 

25 sion, leur periode, ...). 

[0020] L'UE pourra accrottre le SIR cible de ASIR juste avant la trame compressee (ou juste apres I'interruption de 
transmission de la trame compressee) et le reduire de la meme valeur juste apres la trame compressee. Cette variation 
de SIR cible s'ajoute a Talgorithme cla^sique de boucle externe qui devra en tenir compte. 

[0021] Selon une autre idee contenue dans cette demande anterieure, aiu moins quand rinterruption de transmission 
30 est a la fin d'une trame compressee, les performances dans les trames de recouvrement peuvent aussi etre degradees 

a cause de rinterruption du controle de puissance pendant rinterruption de transmission. II serait done aussi souhaitable 

d'accroTtre le SIR cible dans les trames de recouvrement et de signaler cet accroissement de SIR cible a TUE. De 

facon alternative, la meme valeur 5SIR que pour les trames compressees pourrait etre utilisee de fagori & reduire la 

quantite de signalisation necessaire. 
35 [0022] Ainsi, selon cette demande anterieure, en anticipant la variation de SIR cible pendant les trames compressees 

et les trames de recouvrement, Tefficacite de la boucle externe de controle de puissance en mode compresse est 

augmentee. 

[0023] Selon une autre idee contenue dans cette demande anterieure, TUE peut simultanement accroTtre sa puis- 
sance Remission dans la m§me proportion avant la trame compressee, et de meme de le reduire dans la meme 

40 proportion apres la trame compressee. Ceci permet d'eviter les inconvenients dQs notamment au fonctionnement par 
pas de ralgorithme de boucle interne, et done d'atteindre plus rapidement la nouvelle valeur de SIR cible (par exemple, 
si la variation de SIR cible est de 5dB, et si le pas du controle de puissance est de 1 dB, il faudrait, avec Palgorithme 
classique de boucle interne, cinq interyailes de temps pour atteindre la nouvelle valeur cible). 
[0024] Ainsi, selon cette demande anterieure, en anticipant egalement la variation de puissance d'emission, I'effica- 

45 cite de la boucle interne de controle de puissance en mode compresse est egalement augmentee. 

[0025] La variation de valeur cible, notee ASIR, peut etre obtenue comme decrit dans la demande europeenne n° 
00400357.0 deposee le 8 Fevrier 2000 par le demandeur. 

[0026] Op rappelle qu'une caracteristique d'un systeme tel que I'UMTS est la possibilite de transporter plusieurs 
services sur une meme connexion ■, e'est-a-dire plusieurs canaux de transport sur un meme canal physique. De .tels 

50 canaux de transport (ou TrCH, pour "Transport Channels" en anglais) sont traites separement selon un schema de 
codage canal (incluant un codage detecteur d'erreurs, un codage correcteur d'erreurs, une adaptation de debit, et un 
entrelacement) avant d'etre multiplexes temporellement pour former un canal de transport composite code (ou CC- 
TrCH, pour "Coded Composite Transport Channel" en anglais) a repartir sur un ou plusieurs canaux physiques. Le 
traitement selon ce schema de codage canal s'effectue par intervalles de temps de transmission (ou TTI, pour "Trans- 

55 mission Time Interval" en anglais). Dans ce schema de codage canal, ('adaptation de debit inclut les deux techniques 
de poinconnage et repetition; en outre, un entrelacement intertrame est effectue sur la bngueur TTI, ou profondeur 
: d'entreiacement. Chaque TTI est ensuite segmente en trameis, et le multiplexage en temps et la repartition sur les 
canaux physiques sont ensuite effectues trame par trame. En outre, chacun des differents canaux de transport TrCHi 



3 



EP 1 207 629 A2 



10 



15 



(i=1 . ...n) qui sont multiplexes pour former un CCTrCH a sa propre longueur TTI, note e TT li Plus d^ormations su.r 
ces asoects de I'UMTS peuvent etre trouves dans le document 3G TS25 212 V3.0.0 pubhe par le 3GPP- 
SSS Smme dS Sans la seconde demande de brevet anterieure precitee, la va.eur AS.R peut etre obtenue au 
moyen de I'expression: 

ASIR = max (ASI Recompression AS I Recompression) + ASIR_coding 

ou "n» est le nombre de longueurs d'intervalles de temps de transmission TTI pour tous les canaux de transport 
TrCh d'un canal de transport composite code CCTrCh, et ou ASIR_cod.ng venfie: 

- ASIR_coding= DeltaSIR pour les trames compressees 

- ASIFLcoding= DeltaSIRafter pour les trames de recouvrement 
ASIR_coding= 0 dans les autres cas 



et ASIRLcompression est defmi par : 
• si les trames sont compressees par poinconnage: 

20 ■ ASIRLcompression* 10 log (N*F/ (N'F, -TGLj)) s'il y a une interruption de ^nsnjsston j 

de longueur F ( trames. ou TGL, est la duree de I'interruption de transm.ss.on en nombre d '"tervalles de , temps 
(ou transmission Gap Length" en anglais) (soit d'une seu.e interruption de transm.ss.on, sort d une somme 
de plu Jeurs interruptions de transmission) dans le TTI courant de longueur F, trames. et N est le nombre 
d'intervalles de temps par trame. 

25 - ASIRLcompression* 0 dans le cas contraire 

. si les trames sont compressees par reduction du facteur d'etalement: 

ASIRi com D ression= 10 log (R^m pour chaque trame compressee, ou R est le debit net instantane avant 
' Ss la fame Smpressee^ Rc est le debit net instantane pendant la trame compressee (etant en endu 
5^Si?S£S instantanSgnme que pour une trame compressee la P«*^ |^^ 
ce debit n'est pas la periode entiere de la trame mais seulement la fract.on de cette penode de trame ^oudes 
aonntes sonUransnSses); par exemple. dans le sens descendant. 10log(Rc F /R) est ega. a 3 dB pour I UMTS. 
ouTad^ ou "rate matching" en anglais) est la mime pour les trames compressees e les 

framfsn^ 

5^ te^Zntent. ASIRLcompression est par contre ega. a 10 log ((15-TGL)/15) parce _^P^taton 
de debit n'est pas la m§me pour les trames compressees et les trames non compressees. En outre, dans le 
i^SSS^ZJSi debit deformation, de maniere a ne pas avoir besoin ^ oompresser les frames 
Tn modLmle taux de repetition/poinconnage et/ou le facteur d'6ta.ement (cette methode etant auss. drte. 
en anglais, de "higher layer scheduling"), le terme ASIRLcompression est egal a zero. 
- ASIRLcompression* 0 dans les autres cas. 

[0028] Dans cet alogorithme, max (ASIRLcompression. :.. . AS.Rn.compression) correspond a une .premiere com- 
%«™L 2 TasS codina correspond a une seconde composante, pour ladite variation de valeur able. 

iCrSa^nde composante AS.R_coding a des valours differentes pour les trames com- 
nresseesetde recouvrement, respectivement DeltaSIR, et DeltaSIRafter. . .. 

SoSr^autres^gorithmes ou des variantes pourraient etre envisages, notamment. comme decnt ega.ement dans 
la seconde demande de brevet anterieure precitee : 

- dans le cas particulier ou une interruption de transmission commence dans une premiere trame et finrt dans une 
secondeTraL^ 
ena^ 

est Sns deSe comme la trame de recouvrement (ASIR.coding* DeltaSIRafter). Dans ce cas, la prem.er , trame 
qui Turt les deux trames conserves considerees n'est pas consideree comme une trame de recouvrement 

M - KSve. la seconde trame compressee pourrait etre consideree comme une trame compressee 
(aVr ceding* DeltaSIR) et la premiere trame qui surt les deux trames conserves cons.derees pourrart etre 
consideree comme une trame de recouvrement (ASIR.coding* DeltaSIRafter) 
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suivant urie autre alternative, la deuxieme trame compressee pourrait etre consideree comme une trame com- 
pressee et une trame derecouvrement (ASIR_coding= DeltaSIR + DeltaS I Rafter, ou toute autre combinaison), ou 
plus generalement, et pour reduire la quantite de signalisation necessaire et la complexity, la composante 
ASIR_coding pourrait etre determinee sur la base des valeurs DeltaSIR et DeltaSI Rafter, sans qu'il soit necessaire 
5 de signaler aucune autre valeur. 

[0031] On rappelle par ailleurs que dans un systeme tel que notamment I'UMTS, differents canaux appeles canaux 
physiques dedies (ou "dedicated physical channels" en anglais) peuvent etre transmis simultanement par un meme 
emetteur (par exemple, pour le sens montant, la station mobile, ou UE dans TUMTS). 
10 [0032] On distingue deux types de canaux physiques dedies: 

des canaux physiques dedies dits de donnees (ou DPDCH, pour "dedicated physical data channels" en anglais), 
des canaux physiques dedies dits de controle (ou DPCCH, pour "dedicated physical control channels" en anglais). 

15 [0033] A chaque UE en mode connecte est alloue un canal DPCCH et un ou plusieurs canaux DPDCH, selon les 
besoins. 

[0034] Pour le sens montant, correspondant au cas illustre sur la figure 2, les canaux DPDCH et DPCCH sont mul- 
tiplexes par les codes a I'iriterieur de chaque trame. 

[0035] Pour le sens descendant, correspondant au cas illustre sur la figure 3, les canaux DPDCH et DPCCH sont 
20 multiplexes en temps a I'interieur de chaque trame. 

[0036] Comme rappele sur les figures 2 et 3, le canal DPCCH comporte trois champs: 

un champ « pilote », contenant des bits pilote permettant notamment de conserver la synchronisation entre station 
de base et station mobile, et d'effectuer une estimation du canal de propagation, 
25 - un champ « TPC » (pour "Transmit Power Control command" en anglais), contenant des bits de commande de 
controle de puissance a utiliser par la boucle interne de controle de puissance, 
- un champ « TFCI » (pour "Transport-Format Combination Indicator" en anglais) contenant des bits Vindication de 
format de transport, destines, pour chacun des canaux DPDCH, a indiquer le format de transport utilise (incluant 
notamment le schema de codage, d'entrelacement...etc, fonction du service correspondant). 

30 

[0037] Dans les demandes de brevet anterieures citees precedemment, le SJR cible etait suppose exp rime relative- 
ment au DPDCH. 

[0038] Or dans la norme 3GPP (« 3 rd Generation Partnership Project »), il est specifie que le SIR cible est exprime 
relativement au DPCCH. En outre, suivant cette norme, le DPDCH et le DPCCH peuvent avoir des puissances d'emis- 
35 sion differentes dans le sens montant (30 valeurs differentes etant possibles pour le decalage de puissance entre ces 
deux canaux), et dans le sens descendant les trois champs du DPCCH (pilote, TFCI et TPC) et le DPDCH peuvent 
avoir une puissance Remission differentes (4 valeurs differentes etant possibles). 

[0039] En general, le decalage de puissance d'emission entre DPDCH et DPCCH est identique en mode compresse 
et en mode normal. Ce cas general est celui specifie par la norme 3GPP pour le sens descendant. Dans ce cas le SIR 

40 cible est exprime exactement de la meme facon relativement au DPCCH et au DPDCH et les solutions selon les 
demandes de brevet anterieures mentionnees precedemment s'apliquent egalement a ce cas. 
[0040] Cependant, dans le cas ou le decalage de puissance d'emission entre DPDCH et DPCCH n'est pas identique 
en mode compresse et en mode normal (ce qui correspond au cas specifie par la norme 3GPP pour le sens montant), 
les solutions selon les demandes de brevet anterieures rappelees precedemment ne sont pas applfcables et ne sont 

45 pas directement transposables. Notamment, ces demandes de brevet anterieures ne prevoient pas la possibility de 
changer la puissance du DPCCH mais seulement la puissance du DPDCH. 

[0041] La presente invention a notamment pour but d'apporter une solution a ce nouveau probleme. 

[0042] La presente invention a ainsi pour objet un precede pour le controle de puissance d'emission dans un systeme 

de radiocommunications mobiles, dans lequel au moins deux canaux physiques distincts, transmis par un meme emet- 

50 teur, ont I eur puissance d'emission controlee par un algorithme de controle de puissance, en fonction d'une valeur 
cible de qualite de transmission correspondant a un premier canal, pris comme reference, et dans lequel un decalage 
de la puissance d'emission d'un deuxieme canal par rapport au premier canal est applique si necessaire, precede 
essentiellement characterise en ce que, dans le cas de changement dans les conditions de transmission requises, on 
applique a ladite valeur cible une variation d'une premiere valeur, et audit decalage de puissance une variation d'une 

55 deuxieme valeur, afin que ledit premier canal ait sa puissance d'emission changee de ladite premiere valeur et le 
deuxieme canal ait sa puissance d'emission changee d'une valeur egale a la difference entre ladite premiere et ladite 
deuxieme valeur. 

[0043] Suivant un premier mode de realisation : 
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: L«^--^« H. —r coupon* » I, varta*,-, de puissance a a PP « qU e, 

au deuxieme canal. 

[0044] Suivant un deuxieme mode de realisation: 

- ladite premiere valeur correspond a une composante de la variation de puissance a appliquer au premier canal 

- a M entre ladite premiere et ladite deuxieme valeur correspond a la difference entre 
de variation de puissanc* a appliquer au premier c^ 

[0045] Suivant un troisieme mode de realisation: 

- ladite premiere valeur correspond a la variation de puissance a appliquer au premier canal, 

. Sd mence entre ladite premiere et ladite deuxieme valeur correspond a la difference entre une composante de 

au deuxieme canal. 

[0046] Notamment, ledit changement de conditions de transmission requises peut correspondre a I'utilisation du 
mode compresse. 

[0047] Suivant un exemple, ledit premier canal est un canal de controle. 

[0048] Suivant un exemple ledit deuxieme canal est un canal de donnees. _ 
[0049 Suivant une autre caracteristique, ladite composante de la vanat.on de puissance a "PP^"™* * 
console selon ledit deuxieme mode de realisation, est une composante destinee a compenser ^ changement de 
TmSe de bits pi.ote pour un signal pilote transmis dans .edit canal de contr6.e, .edrt nombre de .fan. psals pouvant 
etre different dans les trames compressees et dans les trames normales. 

[0050 T slant une autre caracteristique, ladite variation de puissance a appliquer au canal n ledrt 

S. e mode de realisation comporte une composante destinee a compenser un changement de nombre de bits 
Ze pourT slgna IpHote transmisdans ledit cana. de controle. .edit nombre de bits pHote pouvant 
tOSSim compressees et dans les trames norma.es. et une composante destinee a compenser .a degradation de 
Derformances due aux interruptions de transmission en mode compresse. _ . . 

[OOsTsuivant une possible, .edit precede est utilise pour .e confute de puissance dsn. |^ 

0052 Suivant une autre possibilite, ledit precede est utilise pour le contr6le de puissance dans le sens descendant. 

0053 2 pisente invention a ega.ement pour objet differences entites dWsysteme de ^communications mo- 
biles susceptib.es de comporter des moyens pour mettre en oeuvre un precede suivant I invention. _ 
rooM 7Si Tun autre objet de ."invention est une station de base pour systeme de radiocommumcations moWes 
^JSi^ilJmmMm^ caracterisee en ce qu'e.ta comporte des moyens pour mettre en oeuvre 

^T™^^^ ladrte station de base comporte, pour le controle de puissance dans le 
sens montant des moyens pour appliquer a ladite valeur cible une variation de .ladite premiere valeur. 
[JosoT Sent - e autre UcSstique, ladite station de base comporte, pour ^ffj^"^^ * 
sens descendant des moyens pour appliquer audit decalage de puissance une vanat.on de ladrte deux.eme valeur 
SfTSS^Si carLeristique, ladite station de base comporte. pour le controle de P-™"*"** 
ienfmontant des moyens pour signaler a une station mobile ladite variation de ladite deux,eme valeur, a appl.quer 

ZS?T£Z£ nnvention est un controleur de stations de base pour systeme de radiocommunications 

mobL, ~£S£?£ sialions de base etant essentie.lement caracterise en ce qu'i. comporte des moyens pour 

dans le sensTontant des moyens pour appliquer a ladite valeur cible une variation de ladite premiere valeur. 
?0060f TulTnt une autre caracteristique, ledit controleur de stations de base comporte, pour le controle de puissance 
dans I s^ZZ^Tes moyens'pour appliquer audit decalage de puissance une variation de iadrte deuxieme 

ra06 U 1] Suivant une autre caracteristique. ledit controleur de stations de base comporte, pour ta^ntroledepufesance 
dans L sens montant, des moyens pour signaler a une station mobile ladite variation de ladite deuxieme valeur. a 

une station mobile pour systeme de radiocommunications mobiles, cette 

Eo^ 

suivant .'invention. , 
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[0063] Suivant une autre caracteristique, ladite station mobile comporte, pour le controle de puissance dans le sens 

descendant, des moyens pour appliquer a ladite valeur cible une variation de ladite premiere valeur. 

[0064] Suivant une autre caracteristique, ladite station mobile cbmporte, pour le controle de puissance dans le sens 

montant, des moyens pour appliquer audit decalage de puissance une variation de ladite deuxieme valeur. 

[0065] Suivant une autre caracteristique, ladite station mobile comporte, pour le controle de puissance dans le sens 

descendant, des moyens pour signaler au reseau ladite variation de ladite deuxieme valeur, a appliquer audit decalage 

de puissance. 

[0066] Un autre objet de Pinvention est un systeme de radiocommunications mobiles, ce systeme comportant au 
moins une telle station de base, et/ou au moins un tel controleur station de base, et/ou au moins une telle station mobile. 
[0067] Un autre objet de la presente invention est un procede pour le controle de puissance d'emission dans un 
systeme de radiocommunications mobiles, dans lequel un canal de donnees et un canal de controle, transmis par un 
meme emetteur, ont leur puissance d'emission controlee par un algorithme de controle de puissance, en fonction d'une 
valeur cible de qualite de transmission correspondant au canal de controle, pris comme reference, et dans lequel un 
decalage de la puissance d'emission du canal de donnees par rapport au canal de controle est applique si necessaire, 
ce procede etant essentiellement caracterise en ce que, dans le cas de changement dans les conditions de transmis- 
sion requises, correspondant a I'utilisation de mode compress6, on applique a ladite valeur cible une variation com- 
portant une composante destinee a compenser un changement de nombre de bits pilote pour un signal piiote transmis 
dans ledit canal de controle, ledit nombre de bits pilote pouvant etre different dans les trames compressees et dans 
les trames normales, et une composante destinee a compenser la degradation de performances due aux interruptions 
de transmission en mode compresse. 

[0068] Un autre objet de la presente invention est une station de base pour systeme de radiocommunications mo- 
biles, cette station de base etant essentiellement caracterisee en ce qu'eile comporte des moyens pour mettre en 
oeuvre un tel procede. 

[0069] Suivant une autre caracteristique, ladite station de base comporte, pour le controle de puissance dans le 
sens montant, des moyens pour appliquer a ladite valeur cible une variation comportant une composante destinee a 
compenser un changement de nombre de bits pilote pour un signal pilote transmis dans ledit canal de controle, ledit 
nombre de bits pilote pouvant etre different dans les trames compressees et dans les trames normales, et une com- 
posante destinee a compenser la degradation de performances due aux interruptions de transmission en mode com- 
presse. : 

[0070] Un autre objet de la presente invention est un controleur de stations de base pour systeme de radiocommu- 
nications mobiles, ce controleur de stations de base etant essentiellement caracterise^ en ce qu'il comporte des moyens 
pour mettre en oeuvre un tel procede. 

[0071] Suivant une autre caracteristique, ledit controleur de stations de base comporte, pour le controle de puissance 
dans le sens montant, des moyens pour appliquer a ladite valeur cible une variation comportant une composante 
destinee a compenser un changement de nombre de bits pilote pour un signal pilote transmis dans ledit canal de 
controle, ledit nombre de bits pilote pouvant etre different dans les trames compressees et dans les trames normales, 
et une composante destinee a compenser la degradation de performances due aux interruptions de transmission en 
mode compresse. 

[0072] Un autre objet de la presente invention est une station mobile pour systeme de radiocommunications mobiles, 
cette station mobile etant esentiellement caracterisee en ce qu'eile comporte des moyens pour mettre en oeuvre un 
tel procede. 

[0073] Suivant une autre caracteristique, ladite station mobile comporte, pour le controle de puissance dans le sens 
descendant, des moyens pour appliquer a ladite valeur cible une variation comportant une composante destinee a 
compenser un changement de nombre de bits pilote pour un signal pilote transmis dans ledit canal de controle, ledit 
nombre de bits pilote pouvant etre different dans les trames compressees et dans les trames normales, et une com- 
posante destinee a compenser la degradation de performances due aux interruptions de transmission en mode com- 
presse. ^ 

[0074] D'autres objets et caracteristiques de la presente invention apparattront a la lecture de la description suivante 
d'exemples de realisation, faite en relation avec les dessins ci-annexes dans lesquels: 

la figure 1 est un schema destine a rappeler le principe de la transmission suivant le mode compresse, 

les figures 2 et 3 sont des schemes destines a rappeler la structure de trame, pour les canaux DPCCH et DPDCH, 

respectivement pour le sens montant et pour le sens descendant, dans un systeme tel que notamment le systeme 

UMTS, 

la figure 4 est un schema destine a illustrer un exemple de moyens a prevoir, dans un systeme de radiocommu- 
nications mobiles, tel que notamment le systeme UMTS, pour mettre en oeuvre un procede suivant i'invention, a 
titre d'exemple pour le controle de puissance dans le sens montant. 
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[00751 L'invention peut aussi §tre presentee de la fagon suivante. - f ._„^ 
0076 ..'invention concerne le cas general ou le SIR cible est exprime relativement a un certain canal de reference 
ouprerniercanaKen pratique le DPCCH) . et ou c« canal de reference a sa puissance .tfemissjwd^d undecalage 
de puissance PO (pour « Power Offset » en anglais) par rapport a un second canal (en pratique lecana DPDCH). 
[OOTri Dans ce qui suit, pour plus de Carte, on se referera p.utot aux canaux DPCCH et DPDCH ma.s Invention 

n'est done nullement limitee a ce cas. .. , . •_ 

[0078] Par definition, PO (dB) = 10 log (P DPC ch/Pdpdch>. °& Pqpcch et Pdpdch des.gnent respeefvement la puis- 
sance d'emission du canal DPCCH etdu canal DPDCH. norru - nmPH ita, un. 
[0079] De facon tres generate, pour changer (durablement) la puissance des canaux DPCCH et DPDCH dans une 
trame, par rapport a une autre trame, il y a deux possibility : 

- changer le decalage de puissance PO : pour un SIR inchange, cela permet de changer seulement la puissance 

- Slangerte 1 SIR cible : pour un decalage de puissance PO inchange. ceci permet de changer a la fois la puissance 
d'emission du DPCCH et du DPDCH, de la meme quantite. 

[0080] Plus precisement, pour changer la puissance du DPCCH d'une valeur A1 (en dB) et la puissance du DPDCH 
d'une valeur A2 (en dB), il est necessaire : 

- d'augmenter le decalage de puissance PO (en dB) de (A1 - A2) dB 

- d'augmenter le SIR cible SIR target de A1 dB. 

[0081] Considerons maintenant plus specifiquement le cas du mode compresse Dans ce cas TOm ^ f ^^ ns 

[estemandesdebrevetanterieure^^^^ 

la puissance du DPDCH pour compenser : 

. I'accroissement de debit (dans les trames compressees ou dans tout le TTI incluant la trame compressee dans le 
. de transmission (Interruption du contr6.e de puissance, 

poinconnage excessif dans le cas de mode compresse par poingonnage, ...) 

[0082] Concernant maintenant la puissance du DPCCH (qui ne faisait done pas I'objet de ces demandes de brevet 
anterieures). Plusieurs possibility presentent un interit : 

- Avoir une puissance inchangee pour le DPCCH. Ceci peut etre obtenu en changeant seulement le decalage de 
Duissance PO, avec un SIR cible hon modifie. 

- Changer la puissance du DPCCH afin d'avoir la meme energie du signal pi|ote par intervalle de temps (ou« t|me- 
siot » en anglais) de la trame (ou eventuellement la meme energie pour un autre champ du canal pHote). Cec, 
oeut etre obtenu en changeant simultanement le decalage de puissance et la variation de SIR cible 

- Changer la puissance du DPCCH pour compenser le changement du nombre de bits pilote (qui peut etre different 
dansK frames compressees et dans les trames normales. comma specifie dans la norme 3GPP) comme dans 
fa ^ernTpTsS.l.fe ci-dessus, et aussi compenser la degradation de performances due aux interruptions de 
transmission (comme pour le DPDCH). 

[0083] La derniere possibility peut etre preferee, car elle correspond mieux a la norme 3GPP actuelle. 
[0084] Dans le premier cas, on peut ecrire : 

SIR cm_target = S,R target 
PO^ = PO - ASIR_compression - ASIR1_coding - ASIR2_coding 
[0085] Dans le deuxieme cas on peut ecrire: 

S»R C m_target = SIR target + A PILOT 
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PO^ = PO + A PILOT - ASIR_compression - ASIR1_coding - ASIR2_coding 
[0086] Dans le dernier cas on peut ecrire: 

5 . • ... 

target " S!R terget + a pilot + ASIR1_coding + ASIR2_^coding 

1Q PO cm = PO + A P | LOT - ASIR_compression 

[0087] Dans' ces differentes expressions : 

S'Rcm_target est le SIR cible en mode compresse, 
15 SIRta^et est le SIR cible en mode normal f 

PO cm est le decalage de puissance en mode compresse, 

PO est le decalage de puissance en mode normal (en pratique PO peut etre egal a une valeur signalee par le 
RNC ou controleur de stations de base ou calculee a partir de valeurs signalees par le RNC (par exemple les 
gains p c p d tels qu'indiques ulterieurement) 
20 A PlLOT correspond a la variation de puissance a appliquer au DPCCH. dans cet exemple dans le sens montant, 

suivant la norme 3GPP: 

A PILOT = 1 0 L O9l0 ( N pilot,N /N pilotcurr) 

25 

ou N pUot N est le nombre de bits pilote par intervalle de temps dans une trame ou il n'y a pas d' interrupt! on de 
transmission, et Np Uot ^ curr est le nombre de bits pilote par intervalle de temps dans la trame en cours. 
ASI Recompression est defini, par exemple pour le sens montant, par. 

30 - ASI Recompression = 10 log (15 / (15 - TGL)) dB s'il y a une interruption de transmission (ou "transmission 

gap") dans la trame en cours pour le mode compresse par reduction par deux du facteur d'6talement, ou TGL 
est la longueur de cette interruption de transmission en nombre d'intervalles de temps dans la trame 
considSree , et 15 est le nombre d'intervalles de temps d'une trame. 

- ASI Recompression = 0 dB dans tous les autres cas. 

35 ASIR1_coding et ASIR2_coding sont calcules & partir de parametres DeltaSIRI, DeltaSIR2, 

DeltaSIRafterl, DeltaSIRafter2 signales par les couches superieures, pour le sens considere ou pour le sens 
oppose, de la fagon suivante (en consid^rant le cas de motifs formes de deux intemjptions de transmission 
successives): 

ASIR1_coding = DeltaSIRI si le d6but de la premiere interruption de transmission d'un motif est & Tint&ieur 
40 de la frame courante (DeltaSIRI est une variation de SIR cible dans le sens montant pendant la frame con- 

tenant le debut de la premiere interruption de transmission du motif) 

ASIR1_coding = DeltaSIRafterl si la trame en cours suit immediatemerit une frame contenant le debut de la 
premiere interruption de transmission du motif (DeltaSIRafterl est une variation de SIR cible dans le sens 
montant une trame apres la trame contenant le debut de la premiere interruption de transmission du motif) 
45 - ASIR2_coding = DeltaSIR2 si le debut de la deuxieme interruption de transmission d'un motif est a I'interieur 

de la trame courante (DeltaSIR2 est une variation de SJR cible dans le sens montant pendant la trame con- 
tenant le debut de la deuxieme interruption de transmission du motif) 

ASIR2_coding = DeltaSIRafter2 si la trame en cours suit immediatement une trame contenant I e debut de la 
deuxieme interruption de transmission du motif (DeltaSIRafterl est une variation de SIR cible dans le sens 
50 montant une trame apres la trame contenant le debut de la deuxieme interruption de transmission du motif). 

- ASIR1_coding = 0 dB et ASIR2_coding = 0 dB dans tous les autres cas. 

[0088] On notera par ailleurs que si par exemple les valeurs SI Rcm target e * PO cm obtenues suivant les relations 
precedentes ne correspondent pas a des valeurs autorisees par la norme, alors on prendra des valeurs les plus proches 
55 des valeurs autorisees, ou les valeurs directement inferieures ou superieurs a ces valeurs. 

[0089] En outre, on notera que selon la norme 3GPP, pour le sens montant les valeurs autorisees pour le decalage 
de puissance PO sont <§gales a 20 log (0c/p d ) ou p c (resp. p d ) est le facteur de gain du DPCCH (respectivement 
DPDCH). Soit 0 C soit p d est egal A 1, et I'autre est un entier entre 1 et 15. 
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SZSZZttXZZZZEZ — *- a ,a — en,re ,adl,e T 

ladite deuxieme valeur. ^HMnn* Hp transmission requises peut correspondre a I'uti- 

!S ^Si^.^^^^^^^^ m0 ** * reaBsato suiVi "" s ' 

[0092] Suivant un premier mode de realisation . 

[0093] Suivant un deuxieme mode de realisation: 

(ladite composante correspondant a Ap, LO T dans ,e 035 ae p 

donne precedemment), nMpnue a D artir de ladite composante de variation 

25 [0094] Suivant untroisieme mode (legalisation: 

puissance correspondant a A P , LOT + A&ini_couiiia _ 

le DPCCH dans Texemple donne precedemmen ), _ obtenue a partir d'une composante de la variation 

. , a difference entre ladHe premiere et ""-^^^^ a A P1LOT dans le cas de premier 

sr=e%T:» 

[0095] Se.onunprocadesuivan—^^ " 
U^rrespondant a .-utilisation de mode «2^^^^^SSr un signal pilote transmis dans .edit 
composante destinee a compenser un dans les frames compressees et dans les frames 

.^^^ 

unprocede suivant .'invention. ^loenmmuriications mobiles comporte, comme rappele sur la figure 

10098] D'une manieregenera.e,unsystemederad,oco^ QU UE> 

4, les differentes entites suivantes: des stations mob. ^J2STIL "Node B" dans rUMTS), et des controleurs 
Equipment" dans .e systeme ^^^^S!^^ rUMIS* L'ensemb.e forme par .es 
delations de base (appe.es auss. RNC pour ^ Radio I Netwo s Network -. 

« Node B » et les RNC est aussi appele UTRAN pour U ^^estna ^ ^ (Nod 

[0099] Generalement la boucle exteme de controle ^^^^^J^ de qua lite (BER. FER, BLER-) 
l B pour .e sens montant par example), car ^^^^^TSb AS.R doit a.ors etre connue du re- 
necessaire a cette boucle exteme dans le «^iSK*I etre appliquee dans .'emetteur (UE pour le sens 
cepteur. Par contre la variation anfcpee de pu ^^Stow* de I'emetteur. 

montant par exemple), et doit done pour ^^ZS£S^^ *• <™*°' e du r6seaU * ** T -fS 
[0100] En outre, dans un systeme te que ^^^Z^-re^teur. Ainsi, la boucle exteme de controle de 
Les par I'UE, alors que le Node B est La boucle interne de contm.e de puissance est 

puissance dans le sens montant est mise en oeuvre dans le 
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realisee en partie dans TUE, et en partie dans le le Node B; par exemple, dans le sens montant, le Node B compare 
le SIR estime au-SIR cible et envoie une commande de controle de puissance aH'UE, et TUE modifie sa puissance 
transmise en fonction des commandes de controle de puissance envoyees par le Node B. 

[0101] Ainsi, un autre objet de invention est une station de base (ou Node B dans PUMTS) pour systeme de radio- 
5 communications mobiles, comportant des moyens, tels que ceux notes 1 sur la figure 4) pour mettre en oeuvre un 
procede suivant Pinvention. 

[0102] Notamment, une station de base suivant invention peut comporter des moyens tels que: 

- pour le controle de puissance dans le sens montant, des moyens pour appliquer a ladite valeur cible une variation 
io de ladite premiere valeur, 

pour le controle de puissance dans le sens descendant, des moyens pour appliquer audit decalage de puissance 
une variation de ladite deuxieme valeur, 

pour le controle de puissance dans le sens montant, des moyens pour signaler a une station mobile ladite variation 
de ladite deuxieme valeur, a appliquer audit decalage de puissance. 



15 
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55 



[0103] Notamment, une station de base suivant Pinvention peut comporter des moyens tels que : 



pour le controle de puissance dans le sens montant, des moyens pour appliquer a ladite valeur cible (SIR target) 
une variation comportant une composante (A P | LOT ) destinee a compenser un changement de nombre de bits pilote 
20 pour un signal pilote transmis dans ledit canal de controle, ledit nombre de bits pilote pouvant etre different dans 

les trames compressees et dans les trames normales, et une composante (ASIR1_coding + ASIR2_coding) des- 
tinee a compenser la degradation de performances due aux interruptions de transmission en mode compresse. 

[0104] Un autre objet de Pinvention est un controleur de stations de base (ou RNC dans PUMTS) pour systeme de 
25 radiocommunications mobiles, comportant des moyens, tels que ceux notes 2 sur la figure 4) pour mettre en oeuvre 
un procede suivant Pinvention. , 

[0105] Notamment, un controleur de stations de base suivant Pinvention peut comporter des moyens tels que: 

pour le controle de puissance dans le sens montant, des moyens pour appliquer a ladite valeur cible une variation 
30 de ladite premiere valeur, 

pour le controle de puissance dans le sens descendant, des moyens pour appliquer audit decalage de puissance 
une variation de ladite deuxieme valeur, 

pour le controle de puissance dans le sens montant, des moyens pour signaler a une station mobile ladite variation 
de ladite deuxieme valeur, a appliquer audit decalage de puissance. 



[0106] Notamment, un controleur de stations de base suivant Pinvention peut comporter des moyens tels que : 



pour le controle de puissance dans le sens montant, des moyens pour appliquer a ladite valeur cible (SIR target) 
une variation comportant une composante (Apilqt) destinee & compenser un changement de nombre de bits pilote 
40 1 pour un signal pilote transmis dans ledit canal de controle, ledit nombre de bits pilote pouvant etre different dans 
les trames compressees et dans les trames normales, et une composante (ASIR1_coding + ASIR2_coding) des- 
tinee a compenser la degradation de performances due aux interruptions de transmission en mode compresse. 

[0107] Un autre objet de Pinvention est une station mobile (ou UE dans PUMTS) pour systeme de radiocommunica- 
45 tions mobiles, comportant des moyens pour mettre en oeuvre un procede suivant Pinvention, tels que ceux notes 3 
sur la figure 4) . 

[0108] Notamment, une station mobile suivant Pinvention peut comporter des moyens tels que: 

pour le controle de puissance dans le sens descendant, des moyens pour appliquer a ladite valeur cible une 
50 variation de ladite premiere valeur, 

pour le controle de puissance dans le sens montant, des moyens pour appliquer audit decalage de puissance une 
variation de ladite deuxieme valeur, 

pour le controle de puissance dans le sens descendant, des moyens pour signaler au reseau ladite variation de 
ladite deuxieme valeur, a appliquer audit decalage de puissance. 



[0109] Notamment, une station. mobile suivant Pinvention peut comporter des moyens tels que : 

pour le controle de puissance dans le sens descendant, des moyens pour appliquer a ladite valeur cible (SIR 
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«««wa Ndestinee a wmpenserun changement denombrede 
target) une variation comportant une "W""*^ SoEota. .edit nombre de bits pilote pouvant etre 
bits pilote pour un signal pilote transm.s C normales , et une composante (ASIR1_cod,ng ♦ 



mode compresse. 
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demment, par leur fonction. 
Revendications 



20 



25 



30 



35 



enaicauon* 

Procedepourle.contre^^ 

au moins deux oanaux physiques dist.ncts, ^Xr^toTuneXr cib.e de qualite de transmission (SIR 
trolee par un algorithme de controle de pu.ssance, en fonchond une v de jg pujssance 

target) correspondent a un premier cana., pns^^ 

demission d'un deuxieme oanal par rapport au P^JjJJXJJ requises, on appiique a ladite va.eur able 
ce que, dans le cas de changement dans les co nd *^ * J^Kdecalage de puissance (PO) une variation d'une 
(SIR target) une variation d'une premiere vateur A 1^ «rt^o*^ g premj - re , 

premiere et ladite deuxieme valeur. 
2. Precede selon la revendication 1 , caracterise en ce que : 

au deuxieme canal. 
3 Precede selon la revendication 1, caracterise en ce que : 

canal. 

4 ProoSde selon la i»«nMo« 1. <w"*» •" •• "" u,: 
appliquer au deuxifeme canal. 

. ^ ~ ra ,**ri S e en ce que (edit changement de conditions de trans- 
* Procede selon Tune des revendications 1 a 4, caractense en ce que e 

mSfor 'requises correspond a .'utilisation du mode compresse. 

„• ♦•' d** caracterise en ce que ledit premier canal est un canal de controle. 
6 Precede selon rune des revend.cat.ons la 5, caracterise en ceq 

canal de controle comporte une composante (Ap, LO t) destinee a 
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pilote pour un signal pilote transmis dans ledit canal de controle, ledit nombre de bits pilote pouvant etre different 
dans les-trames compressees et dans les trames normales, et une composante (AS!R1_coding + ASIR2__coding) 
destin6e a compenser la degradation de performances due aux interruptions de transmission en mode compresse. 

10. Precede selon Tune des revendications la 9, caracterise en ce qu'il est utilise pour le controle de puissance dans 
le sens montant 

1 1 . Procede selon Tune des revendications la 9, caracterise en ce qu'il est utilise pour le controle de puissance dans 
le sens descendant. 

12. Station de base pour systeme de radiocom muni cations mobiles, caracterisee en ce qu'elle comporte des moyens 
pour mettre en oeuvre un procede suivant Tune des revendications 1 a 11. 

13. Station de base selon la revendication 12, caracterisee en ce qu'elle comporte, pour le controle de puissance 
dans le sens montant, des moyens pour appliquer & ladite valeur cible (SIR target) une variation de ladite premiere 
valeur. 

14. Station de base selon la revendication 12, caracterisee en ce qu'elle comporte, pour le controle de puissance 
dans le sens descendant, des moyens pour appliquer audit decalage de puissance (PO) une variation de ladite 
deuxieme valeur. 

15. Station de base selon la revendication 12, caracterisee en ce qu'elle comporte, pour le controle de puissance 
dans le sens montant, des moyens pour signaler a une station mobile ladite variation de ladite deuxieme valeur 
a appliquer audit decalage de puissance (PO). 

16. Controleur de stations de base pour systeme de radiocommunications mobiles, caracterise en ce qu'il comporte 
des moyens pour mettre en oeuvre un proc6de suivant Tune des revendications 1 a 11 . 

17. Controleur de stations de base selon la revendication 16, caracterise en ce qu'il comporte, pour le controle de 
puissance dans le sens montant, des moyens pour appliquer & ladite valeur cible (SIR target) une variation de 
ladite premiere vaileur. 

18. Controleur de stations de base selon la revendication 16, caracterise en ce qu'il comporte, pour le controle de 
puissance dans le sens descendant, des moyens pour appliquer audit decalage de puissance (PO) une variation 
de ladite deuxfeme valeur. 

19. Controleur de stations de base selon la revendication 16, caract6ris6 en ce qu'il comporte, pour le controle de 
puissance dans le sens montant, des moyens pour signaler a une station mobile ladite variation de ladite deuxidme 
valeur, a appliquer audit decalage de puissance (PO). ' 

20. Station mobile pour systeme de radiocommunications mobiles, caracterisee en ce qu'elle comporte des moyens 
pour mettre en oeuvre un procede suivant Tune des revendications 1 a 11 . 

21. Station mobile selon la revendication 20, caracterisee en ce qu'elle comporte, pour le controle de puissance dans 
le sens descendant, des moyens pour appliquer a ladite valeur cible (SIR target) une variation de ladite premiere 
valeur. 

22. Station mobile selon la revendication 20, caracterisee en ce qu'elle comporte, pour le controle de puissance dans 
le sens montant, des moyens pour appliquer audit decalage de puissance (PO) une variation de ladite deuxieme 
valeur. 

23. Station mobile selon la revendication 20, caracterisee en ce qu'elle comporte, pour le controle de puissance dans 
le sens descendant, des moyens pour signaler au reseau ladite variation de ladite deuxieme valeur, a appliquer 
audit decalage de puissance (PO). 

24. Systeme de radiocommunications mobiles, compprtant au moihs une station de base selon Tune des revendica- 
tions 12 a 15, et/ou au moins un controleur de stations de base selon Tune des revendications 16 a 19, et/ou au 
moins une station mobile selon Tune des revendications 20 & 23. 
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dfgnadation de performances due aux interruptions de transmission en mode compresse. 

26. Station debase pour systemede ^communications mobiles, caracterlsie en ce q u-e..e comporte des moyens 
pour mettre en oeuvre un precede suivant la revendication 25. 

dation de performances due aux interruptions de transmission en mode compresse. 

28 . Controleurdestationsde base pour systeme de radiocommunications mobHes. « 
desmoyenspourmettreenoeuvreunprocedesuivantlarevend.cat.on25. 

29 . Contr6.eur de stations de base se,on la revend« 
puissancedanslesensm^ 

portant une composante (A p1LO t) dest.nee a ^Penseru y ^ ^ 

r P = 8 etrr^ 

plnseTte degradation de performances due aux interruptions de transm.ss.on en mode compresse. 

30. Station mobile poursystemederadiocommunicationsmobiie; caracterisee en ce qu'e.le comporte des moyens 
pour mettre en oeuvre un proced§ suivant la revendication 25. 

dation de performances due aux interruptions de transmission en mode compresse. 
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